
error_PROP1 SAEMOBJ

omega(kabs) omega(CL) omega(Vc) omega(Q1) omega(Vp1)

kabs_AGE CL_WT0 kabs_SEX CL_SEX Vc_SEX

kabs CL Vc Q1 Vp1

−200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50

−200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50

−200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50

−200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50 −200−150−100 −50 0 50
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Continuous Covariates
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Objective Function

'omega_' elements indicate standard deviations of random effects

Convergence trajectories for NONMEM estimation


